
소형
 방수�타입��많
 2( 대픟
 맞속비��많
 뮪격�대픟

F3Type
캖옪풂�사이즈옪 
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Battery Powerd Gear Motor SD series F3 type

동킺�훟뫃축�타입

동킺�훟뫃축

배터리�전원�기어�모터
SD 시리즈

진한�기쁳픊옪 A(V
 소형�옪쫕픦�젊스읊�캏.
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F3캖옪풂�사이즈옪 

NEW

섢푿�고정도픦�드짿�헪어많�많쁳
 
펢�섢�설치�사양�배터리�전원�기어�모터.

배터리�전원�기어�모터 V 시리즈(50W_0.4kW)

펢�섢�설치�사양�퐃켦

구성�폖.1

펢코섢�설치�사양�퐃켦에�싾라�제품�슅부분에서�모터�캲프트를�뫎�시킬�수�있습니다. 
모터�캲프트에�고객이�자유옻멚�펢코섢를�설치할�수�있습니다.

상위�장치에�펢코섢의�킮호를 
드짿하면�간이적인�위치�결정
(조정�등)을�실할�수�있습니다.

펢�섢�설치�사양 
배터리�전원�기어�모터

�
전용�드라이버

펢�섢

펢�섢펞컪�캏위�장치옪 
드짿

캏위�장치

구성�폖.2 드라이버에�펢코섢의�킮호를 
드짿하면�속도�제어성(회전 
쭖뮮일헎속�회전�시의�팖정성)의 
향상을�기대할�수�있습니다. 또한, 
선�한�드라이버에�싾라서는�위치 
제어도�가능합니다.가능합니다.

펢�섢�설치�사양
배터리�전원�기어�모터

�
고맫�헪핟�드라이버
 

믆�짤픦�헪조펓�픦�시판�드라이버

펢�섢

드라이버읊�경유하여�캏위�장치옪 
드짿

캏위�장치

용량� 50W_0.4kW
맞속비� 1�5_1�240(핊쭎�헪푆)
전압� 12V
 24V
 48V

축 힏묞축 동킺�중공축

대캏�기홓

제품�선정��각종�다운로드

계산�선정�도구

0.75kW

주식회사�삩켆이

IUUQT���kPSFB.OJTTFJ�gUS.DP.KQ�
IUUQT���CMPg.OBWFS.DPm�OJTTFJ�gUS주식회사�삩켆이

https://korea.nissei-gtr.co.jp/
https://blog.naver.com/nissei-gtr

젢인�페이지에서�기어�모터�페이지로�이동하면�품명뫊 
용도�등으로�기어�모터를�선정할�수�있습니다. 조멂을 
터링하고�사용�조멂값을�입력하면�제품을�선정할�수 
있으젾 CAD 섾이터와��믗설명서를�다운로드할�수 
있습니다.

헪픦�선정
 $AD 섾이터�슿도 
다풂옪드�수�핖습삖다.

최킮�헪�정보
 맏홓���옪믆읊�많장�젊헎�헪뫃� 이지읊�볻�용 
주켆푢.



콤팩트한�쫆�펞�섢�잜픎�성쁳픒
배터리�전원�기어�모터 F3 타입
(동킺�훟뫃축)픎� AF$ 타입펞 
섢�잜픎�기쁳픒��많하고�사이즈쁢�다풂.
입력�전원 D$48V
 0.75kW픦�고�력펞 
방수�사양·2( 대픟·맞속비 1�10픒��많하여 
A(V
 소형�옪쫕픦�용도읊�장하여 
지믖�이캏픊옪�젊스많�캏쇦펖습삖다.

0201

㏢형䢪
현 AFC 타입의�전장보다�약 80mm 사이즈 
다운. 이를��해�헎상형인 AGV에�내부�공간을 
압짣하지�않아�그잚��캖로운�기능을��재할�수 
있습니다.

1Feature

⌊㰚☯ YG
지믖밚지 0.5G 이하폎섦�내힒동성이 2G 
대픟으로. AGV 등의�뽆면에서�븘핒없이�힒동을 
받는�이동�에�최적으로�뫊�단�와�맧은�실외의 
거��뽆면에서도�팖정된�주성을�실현합니다.

YFeature

⹿㑮 사양
보호�등믗 *165※인�실외�사양품을�사용습니다. 
우��시의�실외나�멂줊�사이에�이동을�하는 
어리�이켦에서도�팖킺하고�사용할�수 
있습니다. ※*165: 퐒전한�짷힒�구조로�모슮�짷향에서�줊을�힏헟 
분사해도�유해한�폏향을�받지�않음.

3Feature

Ṧ㏣゚ 㿪Ṗ
감속비 1/10을�캖로�바리에이켦에�추가. 이를 
�해�예를�슲어�줊류��고�내(사앚뫊�구별된�고속 
이동�구펻)의�이동�속도를�향상시킬�수�있으젾 
기홂�이상으로�용도가�뻡어힟니다.

4Feature

부
하
＆
온
도
상
승

부하1

시간 U

온도�상킇 Ă

þU1 þUR

부하�시간율� �100
þU1  þUR

þU1

크기쁢�핟게
기쁳픎�크게

뫃맒�헖퍋

AFC 타입

F3 타입

쫆제품의�정격�클래스는�반쫃�정격(S3 25％)입니다.
반쫃�정격(S3)이란, 일정�부하의�운전�기간�및�전압을�인가하지 
않는�정지�기간을 1주기로�하젾�이것을�반쫃하는�사양을�잞합니다.
쫆제품의�부하�시간율은 25％입니다.

정격

팖전�핆흫
대상�규격: GB/T12350-2009

소전력�모터의�팖전�푢구
용얗: 0.75kW

고퓶�뮪�
대상�규격: GB30253-2013모터의

모터의�고율�규격값뫊�고율�등믗
용얗: 0.75kW

팖전�핆흫·고퓶�뮪�

F3F3TypeTypeTypeTypeTypeTypeTypeF3TypeF3
Battery Powerd Battery Powerd Battery Powerd Battery Powerd Battery Powerd 
Gear MotorGear MotorGear MotorGear MotorGear Motor
Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd 

동킺�훟뫃축동킺�훟뫃축동킺�훟뫃축동킺�훟뫃축동킺�훟뫃축
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뫃맒�헖퍋�설몒퐎 
고도픦�주�성쁳픒�킲.
콤팩트한�사이즈를�용한�헎상형 AGV. 공간 
절약으로�홚우��윪 2모터�설계를��해�정지 
위치에서의�선회가�가능하젾�작멚�솚�수�있어 
고도의�주성이�실현. 또한, 입력�전압 DC48V으로 
0.75kW의�고출력을�구동. 속도와�풚를�모숞 
매� F3 타입은�헎상�반콯에서도�을�발합니다.

Case Study 1

저상형 AGV

방수성뫊�내진동 2( 대픟픊옪 
고도픦�킲푆�주이�많쁳.
보호�등믗 *165의�짷수성뫊 2G에�대픟한 
내힒동성은 AGV의�실외�주을�비약적으로 
향상시�니다. 아스트나�단��또는�비가�그�� 
헤은�뽆면에서�팖정된�주성이�가능하젾�뻡은 
공장�부지�내에서도�찮읂멚�반콯을�실현합니다.

Case Study 2

실외 사양차
F3TypeF3TypeF3

Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd 

동킺�훟뫃축
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SD

시리즈설치�구분

모터�용량 전원�전압 D$ 브레이크�구분 모터�사양 형쩖 맞속비

0.75kW 48V N B . W
10 15

50 60

20 25 30 40
30

F3S

형쩖

30

축�구분

N

맞속비

20

모터�구분

SD

모터�사양

.

용량

080

전원�전압

L4

뮪격

A

브레이크
구분

N

보조�기호

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ Γ Δ Ε Ζ Η 0.75kW

모터�용량

48

전압
V

0.75kW

※형식의 ���에는�감속비가�슲어맟니다.

용량

DC48V

전원�전압

30

형쩖

10,15,20,25,30,40,50,60

맞속비형식 모터�사양

30

형쩖

1/10
1/15
1/20
1/25
1/30
1/40
1/50
1/60

맞속비

8.0~400
5.5~270
4.0~200
3.2~160
2.7~130
2.0~100
1.6~80
1.3~67

�력축�회전�속도
S�mJO

21.5
32.2
43.0
53.7
64.5
85.9

107.4
128.9

�력축�용�토크
N٥m

1910
2160
2400
2550
2650
2840
2990
3090

�력축�용 0.H.L.
N

475
539
600
637
662
711
747
767

�력축�용��력�하훟
N

성쁳�표형식�기호

F3 타입�배터리�전원�기어�모터

기홓�구성

없음
있음
없음
있음

*144
*144
*165
*165

믆잊�쩖호
1
2
1
2

F3S: 힏묞축�양면�앪지�설치

출력축�힏경

재힖

�소맣

스�인리스맣

10：1/10 ～ 60：1/60

SD: 브러실리스�모터 SD 시리즈

.：*144

W：*165

080：0.75kW

L4：DC48V

A：CCC

N: 브레이크�없음

B: 브레이크�있음

공란: 표준�사양

X: 특수�사양�추가�인식�기호

축�구분

중공축

N

S

①설치�구분

②형쩖

③축�구분

④맞속비 

⑤모터�구분

⑥모터�사양

Γ용량

Δ전원�전압

Ε뮪격

Ζ레핒�구분

Η보조�기호 

F3S30N���SD.080L4AN
F3S30N���SD.080L4AB
F3S30S���SDW080L4AN
F3S30S���SDW080L4AB

브레이크
8.1
8.5
8.1
8.5

개략질량(kg)

치수도

�믆잊 1�

�믆잊 2�

F3TypeF3TypeF3
Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd 
Gear Motor
Battery Powerd 

동킺�훟뫃축
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130
149.5

102 92 11264

4-∅4.511010

5

制造商名称:株式会社日精制造地:日本

无刷直流电动机

0807

① ② ③ ④ ⑤ ⑥

SD
시리즈

0.75kW
용량

DC48V
전압 형식

SD
0.75kW 
48
19.5
S3　25％ 
2（AWG14） 
5
―
0～40℃
85％RH 이하(결로가�없을�것)
100％RH 이하(결로가�없을�것)
-10~60℃(동결되지�않을�것)
85％RH 이하(결로가�없을�것)
100％RH 이하(결로가�없을�것)
2G
1000m 이하 
부식성�가스, 폭발성�가스, 증기�등이�없을�것.
먼지가�없고�환기가�잘�되는�장소일�것.

부식성�가스, 폭발성�가스, 증기�등이�없을�것.
수중이나�고수압을�받는�장소에서는�사용할�수�없습니다.

실내
실내외

시리즈
용량
전압(V)
정격�전류(A)
정격�클래스
모터�리드선(mm2)
최대�연장�거리(m)
기동�정지�빈도
사용�주위�온도(℃)

사용�주위�습도(％RH)

보존�주위�온도(℃)

보존�주위�습도(％RH)

내진동
고도

주변�환경

설치�장소

IP44
IP65

IP44
IP65

IP44

IP65

IP44
IP65

모터�사양

기어�모터�특성

치수도

명판

SD
0.75kW
무여자�작동 (스프링�클로즈)
3.0
48
0.21
10.0
0.3（AWG22）

시리즈
용량
브레이크�방식
유지�토크(N·m)(모터축)
여자�전압(V)(±10％)
소비전류(A)(20℃)
소비전력(W)(20℃)
리드선(mm2)

전자�브레이크�사양

명판

F3 타입�배터리�전원�기어�모터

A ：GTR-AR

SD : 브러실리스�모터 SD 시리즈

NB : 브레이크�없음·브레이크�있음�공용 SD 시리즈

080 ：0.75kW

L4 ：48V

공란 : 표준�사양

X : 특수�사양�추가�인식�기호

①시리즈

②모터�구분

③브레이크�구분

④용량

⑤전원�전압

⑥보조�기호

A-SDNB080L4 0.73
개략질량(kg)

시리즈

A

모터�구분

SD

브레이크
구분

NB

용량

080

전원�전압

L4

보조�기호

X

전용�드라이버

※상기�표에�기재된�정격�전류값은�기어헤드�없는�경우의(모터�단독) 참고값입니다.
기어�모터는�아래�그림의�부하율·전류�특성을�참조하십시오.

※드라이버�각부의�명칭, 제어부�사양, 배선도�등은�종합�카탈로그 865～884페이지를�참조하십시오.

※전자�브레이크는�유지용입니다. 제동�용도로는�사용할�수�없습니다.
※전자�브레이크 ON·OFF 시에�발생하는�서지로부터�드라이버를�보호하기�위해 

서지�킬러를�반드시�삽입하십시오.
※동봉된�바리스터(82V품, 1J 이상)또는�다이오드(100V, 1A 이상)를�사용하십시오.
※브레이크�구조�상�모터�운전�시에�디스크의�마찰음이�발생할�수�있으나 

브레이크�성능에는�특별히�문제가�없습니다.

형식

QR 코드

정격값
감속비

내열�클래스보호�구조

제품 QR 코드
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0.75kW 48V 대표�특성

회
전

�속
도

(r/
m

in
)

전
류

(A
)

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

부하율(%)

모터�회전�속도

전류

10분�영역 5분�영역 3분�영역 1분�영역
연속�영역

정격�범위

20분�영역

30분�영역

【주의�사항】
기어�모터�단독인�경우의�부하율·회전�속도�특성�및�부하율·전류�특성의�대표�예를�나타냅니다.
회전�속도 80r/min~3000r/min, 부하율 100％로�둘러�쌓일�수�있는�범위가�정격�범위입니다.
시간�정격(5분, 30분�등)에서�사용하는�경우의�기준(골드�스타트�시)에�맞춰서�표시하고�있으나�최종적으로는�실제�기기에서�확인하십시오.
1. 위�그래프에서는�회전속도는�모터축�환산입니다. 출력축�회전�속도는�기어�비를�고려하십시오.
2. 위�그래프의 100％는�성능표의�출력축�허용�토크에�상당합니다.
3. 정격�외의�범위로�사용하는�경우에는�감속기부의�수명이�짧아지거나�전자�브레이크의�브레이크력이�문제가�될�가능성이�있습니다.

자세한�내용은�당사에�문의하십시오.
4. 모터의�표면�온도는 90℃를�넘지�않도록�주의하십시오.

※이�특성은�기어�모터�대표�특성입니다. 드라이버를�고객이�제작하는�경우에�참고하십시오.

형식�기호

시리얼
출력�사양

해외�규격

입력�사양

소프트웨어 Ver

하드웨어 Ver

형식

제품 QR 코드

보다�콤팩트하게�사용하기�편한 
배터리�전원�기어�모터 
전용�드라이버.
배터리�전원�기어�모터와�세트로�개발한�전용 
드라이버입니다. 광범위한�속도�제어와 
가속력을�향상시키면서�콤팩트�설계를�구현하여 
공간을�절약한�설치가�가능합니다.
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I�0 �이쯢($N1뫊�연멾) 용�뫎성�모젦트 +(+A)

기어�모터�자�픦�뫎성�모젦트(모터축�환칾맠) +S

0WFS IBOg MPBE(0.H.L.)

용량쪒�용�뫎성�모젦트 + 풂전�조멂펞�싾읆�용�뫎성�모젦트 + 보정�몒수
(모터축�환산값)

주의. 모터축�환산�뫎성�모젦트�출력축�뫎성�모젦트 J�(감속비)2

<표-1> <표-2>

쭎속

CN1

기호

일쫆압�단자제조

헪조회사

S22B-16DSS-1

기판���형식 I�0 �이쯢���형식
적합�하우힣: 16D1-22V-S

적합�압��단자: S16D-001T-10.5

0.75kW

용량

13.8�104

용�뫎성�모젦트 +(kg·m2)

모터�구분
모터�용량

형쩖
뫎성�모젦트(kg·m2)

0.75kW
30

브레이크�펔픚 브레이크�핖픚

1.2�10-4 1.3�10-4

몒수 ,1 <표-3>

연멾�방쩣
�핆�타이짛�쩶트

기어
V 쩶트

1.00
1.25
1.50

,1

하훟�몒수 GX
하훟�정도

�격이�펔쁢�원한�풂전
핊짦헏핆�풂전

진동
 �격픒�동짦하쁢�풂전

1.2
1.3
2

GX

몒수 ,2 <표-4>

<하중�위치>

시작

하훟�위치
축�시핟
축�훟팧

축�븫

0.75
1.00
1.50

,2

91

Amm형쩖
30

많속�토크
 헪동�토크(모터축�환칾맠) 5P

모터�구분
모터�용량

많속�토크(N·m)
헪동�토크(N·m)

0.75kW
4.77
4.77

브레이크�펔픚·브레이크�핖픚�뫃�

힏결�등으로�이�없는�경우

�인�펾결�등으로�이�있는�경우

연멾�방쩣

70회/일�이하
70회/일을��뫊할�쌚

70회/일�이하
70회/일을��뫊할�쌚

기동�빈도

1
1.5
2
3

보정�몒수

푆쭎�속도�설정기�0P�RV�24B20,

연장��드�0P�A$DS(1(킮호용)
드라이버와�기어�모터�사이의�킮호선으로�사용합니다.

클앶�터�0P�;$A5

제조회사: TD,     형식: ;CAT2035-0930A

품번: O1-ACDSG1 펾장�코드�밆이: 1m

�킮��이쯢�0P�A$D$0.1(�킮용)

퐃켦

용�뫎성�모젦트�많속�토크
 헪동�토크(모터축�환칾맠) 5Q

※뫎성�모젦트의�산출�짷쩣은�종합�카탈로그 896페이지를�참고하십시오.

※사용�조멂에�뫊대한�추력�하중이�멆리는�경우에는�가장�가밚운�당사�폏펓소�또는 CS 켊터로�문의하십시오.

٥양�븫에��뻳터를�펾결하여�출하쇷니다.

٥모터에서�나온�킮호선잚�펾장합니다.

٥모터�맣전선�및�브레이크�리드선의�펾장�코드는 
준비되어�있지�않습니다. 종합�카탈로그의�모터 
사양표 7페이지에�있는�선�힏경�이상의�코드를 
사용하여 5m 이내로�고객이�펾장하십시오.

1C 펾결용��킮��이쯢입니다.
6SB 트로�펾결은 
RS-232C-6SB 쪎환��이쯢을�준비하십시오.
전용�소프트웨어를�사용하여�속도명옇값, 가감속 
시간, 토크�제한값을�수치로�설정할�수�있습니다.

ˎACD-1STPPMˏ은�당사�페이지에서 
무상으로�다운로드할�수�있습니다.

부하의�뫎성이���것을�단속�운전�하면�기동�시, 정지�시에�쿪간적으로���토크가�발생하여�예기치�좉한�사고가�일어빮�수�있습니다.
상대�기계의�뫎성의�크기는�펾결�짷식, 기동�찖도에�싾라�다음�표의�허용값�이하가�되도록�하십시오.

품번: O1-ACDCO.1 �이쯢�밆이: 1m

O.H.L. �

위에서�구한 O.H.L.이�성능표에�기재된�허용 O.H.L.보다�작아지도록�하십시오.

허용 O.H.L. 하중�위치는�출력축�븫면에서 20mm로�산출합니다.

TL& : 감속기축에�멆리는�등가�출력�토크(N·m)
R : 감속기축에�설치되는�스프로�, 리, 기어�등의�치�반지읒(m)
,1 : 펾결�짷식에�싾읆�계수 <표-3> 참조
,2 : 하중�위치에�싾읆�계수 <표-4> 참조

0.H.L. 위치펞�싾읆�용맠�보정

다음�식을�잚혿하는�조멂에서�사용하십시오.

당사�페이지�계산�선정�도구를�이용하십시오.
사용�조멂, 시리즈를�입력하면 W&B 상에서�용얗�계산이�가능합니다. IUUQT://TenUei.niTTei-HUr.DP.KQ/kPreB/DBMDVMBUiPn

추력�하중(N)�GX ͗출력축�허용 추력�하중(N) <GX : 하중�정도에�싾읆�계수>

�력�하훟

정수 A

(1) O.H.L. 하중�위치

사용할�조멂에�싾라�출력축�허용 O.H.L.을�다음�식으로�보정하십시오.

O.H.L. 하중�위치가 20mm보다��지는�경우
B. 한��픒�옪옪�짩지�팘쁢�경푾

(2) 출력축�허용 O.H.L. 하중�보정

（N）TL&�,1�,2

R

사용�가능 O.H.L.(N)� �허용 O.H.L.(N)A�20
A�L

C. 한��픒�옪옪�짩쁢�경푾

사용�가능 O.H.L.(N)� �허용 O.H.L.(N)S
S-L

중팧 축�븫




